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En Emin Energy acompanamos al mundo en el
desafio de la transicion ecoldgica con nuestra
experiencia en consultoria ambiental e ingenieria
energeética, aportando soluciones innovadoras que
ademas ayudan a nuestros clientes a construir un

futuro mas limpio y responsable.

A I I s .
\ SURVEYING SOLUTIONS

Grupo ACRE es una empresa especializada en
servicios de topografia, geodesia y medicion con
presencia en varios paises. Ofrecen productos de
alta calidad de Leica Geosystems, DJI ENTERPRISE,
AMBERG Technologies, Wingtra, FLIR, Micasense y
PIX4D, asesoria personalizada, soporte técnico y
atencion al cliente.



Drones (RPAS)

Las soluciones de drones brindan datos
visuales y termicos criticos sobre la
situacion de los elementos de plantas
fotovoltaicas y parques eolicos para
gue el personal de mantenimiento
pueda identificar los riesgos y
abordarlos rapidamente sin detener las
operaciones.
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Ventajas que
ofrece la
inspeccion
con drones

ACRE
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SURVEYING SOLUTIONS
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Obtencion de lecturas de
temperatura en tiempo
real de paneles solares

mediante sensores

térmicos visuales y

radiométricos para
identificar anomalias

~L{}~L

Reduccidon en los
costes de
supervision y
mantenimiento

Toma de imagenes de
alta resolucion con
camaras HD, para
detectar defectos y
danos en las
estructuras de los
aerogeneradores
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Informacion precisay de
calidad. Obtencion de

informacion geolocalizada

con un mapa de las
incidencias para una
rapida intervencion

Mayor rapidez y
disminucion de los
recursos humanos

empleados.

Mayor eficiencia

Mejora en la
productividad
de la planta de

renovables
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Desafios en la
inspeccion de
sistemas solares FV

Inspeccionar paneles Costes de

solares desde el suelo supervisiony
puede ser lento e mantenimiento
incompleto debido a elevados por el
las limitaciones en la gran nimero de
perspectivay los
dispositivos portatiles
y también al gran
numero de paneles a
inspeccionar.

activos y las
extensas
superficies a
inspeccionar.

Necesidad de
disponer de
informacioén
precisa,
digitalizada y

georreferenciada.

Inspecciones
sistematicas, con
informacion en
tiempo real, para un
toma de decisiones
rapida que permita
garantizar que las
instalaciones estan
siempre en optimas
condiciones.



Evaluacion
del parque
solar
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Planificacion
de vuelos

Los planes de vuelo se crean en funcion de la informacion
recopilada durante la fase de evaluacion y la capacidad del
equipo de inspeccion. Despues de evaluar la Ground Sample
Distance (GSD) requerida por el cliente y la capacidad de la

bateria de los drones, Estos planes de vuelo luego se importan a
la aplicacion DJI Pilot, lo que ayuda a preparar a los operadores
de drones para la ejecucion.



‘,1|: n m | /8br2023 (o= iy ﬂ

o En este punto, el equipo de inspeccion debe
7 tener la informacion y el plan de vuelo
i necesarios para comenzar la operacion. Segun
Evaluacién Planificacién las dimensiones del parque solar y los planes de
del parque de vuelos vuelo, los equipos de inspeccion pueden realizar
solar normalmente hasta 25 vuelos y recopilar mas de

6500 imagenes al dia.



Evaluacion
del parque
solar

Planificacion Recopilacion Organizaciony
de vuelos de datos procesamiento
de datos

El software de fotogrametria
reconstruye ortomosaicos RGB y
mapas térmicos a partir de las
imagenes obtenidas. También
ajusta el posicionamiento usando
puntos de control de tierra.

Los archivos de mapeo se pueden
integrar en un SIG, donde los
equipos de mantenimiento pueden
identificar rapidamente anomalias

que reflejan fallos potenciales.



AENTETA ]y
del parque
solar

Imagenes
térmicas
y RGB

Organizaciony
procesamiento
de datos

Planificacion Recopilacion

de vuelos de datos

M= 374 Fotos >

B Datos POS de imagen & 14 @

Informacidn de la camara @ [o]

' Aprotriangulacion

Escena

» Avanzados
> Mapa 2D
2 Modelo 30
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Pérdida de potencia: | Pérdida de potencia: | Pérdida de potencia:
2-10% del modulo 5-15% del String 100% de los modulos

SOMBRAS FALLO DE MODULO PID

Pérdida de potencia: Perdida de potencia: Perdida de potencia:

Depence en cada caso 100% del modulo Mas del 30% del médulo
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Evaluacion Planificacion Recopilacion Organizaciony Imagenes Eficiencia Informacién Resultados
del parque de vuelos de datos procesamiento térmicasy (e tiempo histérica
solar de datos RGB



Beneficios de
Inspecciones de plantas
fotovoltaicas

Eficiencia de Informacion Deteccién

tiempo historica tempranay
Los mapas téermicos y RBG Mantener registros de prevencion
proporcionan datos de inspecciones anteriores es util .,
S : ] . La deteccion temprana de
ubicacién precisos de fallas para descubrir las causas detras
elementos defectuosos
y problemas, aumentando de las fallas del panel.
. . : y . dentro de un parque solar
la precision de operaciones La integracion con aplicaciones dar ) q
terrestres y reduciendo el SIG suman un valor afadido a daytdara a prevenir grandes

deficiencias de produccion.
error humano. los planes y rutas.



364 000 wind turbines

are installed worldwide

Producing 650 GW
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Desafios tradicionales
en inspeccion de
aerogeneradores
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Los costes de
las labores de

Mantenimiento predictivo
que permita:

Las operaciones deben

pausarse para las inspeccion son

inspecciones, donde las registros cualitativos mantenimiento 522 e Reducir los costes de
gruas levantan al que pueden no estar son elevados. reparacién/sustitucion
personal para digitalizados, lo que e Realizar una
ace.rcarseda = zalas y puede causar planificacién mas
registrar datos de :
8 y problemas en el selectiva de las labores
observacion, lo cual es T _
: : mantenimiento de de mantenimiento
arriesgado y requiere ] i ]
. registros y toma mas e Realizar una
mucho tiempo. ) _, ;
tiempo desde la proteccion mas
inspeccion hasta las efectiva de los equipos

reparaciones.
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Evaluacion
del parque
eodlico

Planificacion
de vuelos
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Its automatic blade inspection solution
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Los planes de vuelo se crean en funcion al modelo de
pala y la informacion requerida para el analisis de, los
tecnicos en analisis de palas verifican el estado y
cuntifican los danos. Estos planes de vuelo luego se
importan al Smart controller, lo que ayuda a preparar a
los operadores de drones para la ejecucion.



Evaluacion
del parque
edlico

Planificacion Recopilacion

de vuelos

de datos

4 meters

La recopilacion de datos tarda entre 25 min a
38 min, reduciendo las paradas de las palas y
garantizando la toma de datos e informacion
necesaria para el analisis, también permite
salvaguardar la integridad del UAV.
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Evaluacion
del parque
solar

Planificacion Recopilacion

de vuelos

de datos

Organizacion y
procesamiento
de datos

Diferentes softwares e linea a un
coste prudente permiten realizar
los analisis con inteligencia
artificial y personal cualificado lo
que permite una interpretacion
precisa de la informacion y fallos.



Beneficios de inspecciones de
aerogeneradores con drones

Método Recopilacion de Analisis Seguimiento
rapido informacion
Configuracion de Imagenes en primer Datos cuantitativos y Analisis multiple en el
rutas de vuelo plano de defectos de digitalizados, que tiempo de
automatizadas pala: grietas, entrada facilitando su analisis mantenimientos
para inspeccionar de agua, corrosion, y mantenimiento de preventivos

turbinas oxido... registros
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Uso de
tecnologia
LIDAR

Rendimiento Deteccion de Inventarios
de captura de distancias de redes con
informacion minimas de todos sus

seguridad elementos



Canc B AL Gy ke 0 R TR o el I TRU G (Sl

Linea ALTA lllescas rd
< Payload Settings

Echo Mode

Lidar Sample Rate

de vuelo se crean en funcion de las

cond I terreno, Estos planes de vuelo luego se
Evaluacién Planificacién importan a la aplicacion DJI Pilot, lo que ayuda a
de las lineas de vuelos preparar a los operadores de drones para la ejecucion
eléctricas automatizando la captura de datos.

aéreas



PREVIEW

N ilacion de datos se hace de manera

autonoma, siguiendo el plan trazado. Asi
mismo, nos permite ver en tiempo real la
informacion de toma de datos

Evaluacion  Planificacion Recopilacion
de las lineas de vuelos de datos
eléctricas

aéreas



Evaluacion de Planificacion Recopilacion Organizaciony

ERINMEERS
eléctricas
aéreas

El software de procesamiento
puede lograr un analisis
completo de la linea electrica,
con la identificacion de todos

de datos rocesamiento
de vuelos P los elementos

de datos



Evaluacion Planificacion Recopilacion Organizaciony Imagenes Eficiencia Informacién Resultados
del parque de vuelos de datos procesamiento térmicasy (e tiempo histérica
solar de datos RGB



Resultados







Mavic 3 Enterprise

H )

Compacto  Zoom hibrido 56x Camara de imagen 45 min de Transmision Posicionamiento Altavoz de
y portatil termica 640x512  tiempo max. de vuelo DJl O3 Enterprise de precision alto volumen
centimetrica con RTK
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Distancia max.  Tiempo max. Deteccion Pantalla Proteccion Temperatura de Baterias Sistema de gestién
de transmision de vuelo y posicionamiento principal P45 funcionamiento intercambiables de estado
de 8km de 35 min’ en seisdirecciones de vuelo de -20 a 50°C en caliente del VANT
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de transmision
de 8km

Matrice 30 Series

© Z)

Tiempo max. Deteccidn
de vuelo y posicionamiento
de 41 min’ en seisdirecciones
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Pantalla
principal
de vuelo
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Proteccion
IP55

Jl

Temperatura de
funcionamiento

de -20 2 50°C

13

EICHES
intercambiables
en caliente

L#]

Sistema de gestidn
de estado

del VANT



Cargas utiles compatibles

>
Zenmuse L1 e
Una solucion integrada Lidar + RGB =
de grado topografico para nubes
de puntos de color verdadero
l
@

Zenmuse H20 =
Solucion de sensor hibrido con E- :
termica, zoomy gran angular
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Zenmuse P1

Un sensor de full frame de 45MP

con 3 opciones de lentes para

misiones de vuelo de fotogrametria
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Zenmuse H20T =
Solucion de sensor hibrido con ‘—

camara termica, zoom, gran
angular y térmica

Zenmuse H20N

La Zenmuse H20N integra sensores
starlight en sus camaras zoom y
gran angular

Cargas utiles de
terceros

Para misiones y tareas
especializadas



— Sebastian Chacon '
~ Technical Support Engineer & Training
sebastian.chacon@grupoacre.com

y 631894580
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- | : Director Nuevos Desarrollos
N PPEy =, . jeol@emin.energy
e P 611 545 285
. ’ %i} : . .’ ™ ] .
f"‘- | _.#I".'.,_;' - B !
ACRE \\f. emin.energy
— — = . =
- e 3 .


mailto:rpoquet@emin.energy
mailto:rpoquet@emin.energy
mailto:rpoquet@emin.energy
mailto:rpoquet@emin.energy
mailto:rpoquet@emin.energy

